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LỜI NÓI ĐẦU 

 

Hiện nay, từ cuối thế kỷ 20 và đặc biệt trong 10 năm trở lại đây tình 

hình năng lượng đang thay đổi - có một số lượng lớn các nguồn cung cấp 

năng lượng không phải là dạng truyền thống đang được thúc đẩy phát triển 

mạch mẽ không những riêng ở nước ta, mà trên phạm vi toàn cầu. Đó là các 

dạng nguồn phát điện theo công nghệ sạch. Ví dụ như: phong điện, điện mặt 

trời, V.V... Chúng có thể được khai thác dưới các loại hình mạng điện khác 

nhau: có thể là mạng điện cục bộ, mạng phân tán có kết nối với lưới quốc gia, 

mạng điện thông minh...Trước đây, những loại hình mạng điện này chưa được 

quan tâm khai thác và phát triển, lý do chính là đặc tính của các dạng nguồn 

này có tính chất mềm (siêu mềm), không ổn định. Tính kinh tế của hệ thống 

còn thấp, chất lượng điện năng cung cấp chưa đảm bảo. Ngày nay, đứng trước 

sự phát triển về mọi mặt của xã hội, các hoạt động sản xuất ngày càng phong 

phú, đời sống văn hóa tinh thần của con người ngày một nâng cao dẫn đến đòi 

hỏi các lưới điện vận hành phải đảm bảo các chỉ tiêu chất lượng điện năng 

quy định (mang lại lợi ích cho phía người tiêu dùng), giảm nhỏ tối thiểu các 

tổn thất năng lượng trong mạng và nâng cao hiệu quả khai thác hệ thống 

(mạng lại lợi ích cho phía sản xuất và phân phối điện năng). Đặc biệt, trong 

bối cảnh thế giới đang khuyến khích phát triển các nguồn năng lượng sạch, 

các hệ nguồn phân tán, công suất nhỏ… luôn cần thiết sự kết hợp với các bộ 

biến đổi và kỹ thuật điều khiển hiện đại nhằm phát huy hết công năng của hệ 

nguồn. 

Xuất phát từ những phân tích trên tác giả mong muốn đóng góp một 

phần nghiên cứu của mình nhằm đảm bảo chất lượng hệ nguồn đồng thời 

nâng hiệu quả khai thác trong điều kiện làm việc thực tế có nhiều thay đổi. 

Mục tiêu nghiên cứu của luận văn là phân tích, lựa chọn một loại bộ biến 

đổi điển tử công suất điển hình kiểu biến tần 4 Q để áp dụng cho hệ nguồn 



iii 
 

điện sử dụng năng lượng tái tạo máy phát điện sức gió và pin Mặt trời. Xây 

dựng mô hình hệ nguồn điện sưc gió và pin Mặt trời. 

Nội dung nghiên cứu được bố cục thành 3 chương:  

Chương 1: Tổng quan về biến tần 4Q 

Chương 2: Nghiên sử dụng năng lượng tái tạo: 

- Năng lượng gió 

- Năng lượng Mặt trời 

Chương 3: Mô hình hóa mô phỏng hệ thống 

Trong quá  trình nghiên cứu để thực hiện luận văn, mặc dù gặp rất 

nhiều khó khăn về vấn đề  chuyên  môn. Nhờ sự giúp đỡ, hướng dẫn tận tình 

của thầy giáo TS. Ngô Đức Minh đã giúp tôi hoàn hoàn thành  luận văn với 

kết quả mong muốn đạt được. Tuy nhiên bản luận văn này cũng không thể 

tránh khỏi những hạn chế, thiếu sót, tác giả kính mong nhận được sự góp ý và 

nhận xét của các thầy cô giáo và các bạn để được hoàn thiện hơn. 

Tôi xin bày tỏ sự biết ơn chân thành tới thầy hướng dẫn TS. Ngô Đức 

Minh cùng tập thể các thầy cô giáo Trường Đại Học Kỹ Thuật Công Nghiệp 

– Đại học Thái Nguyên đã tận tình hướng dẫn và tạo điều kiện cho tôi hoàn 

thành luận văn này. 

    Thái Nguyên, ngày       tháng 10 năm 2014 

   Học viên 
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